	Filtersteuerung

	Steuerung des Filters durch einen Raspberry Pi.
Entscheide Dich für eine Betriebsart der Filtersteuerung!

		




	Keine
	Keine Filtersteuerung

	 
	In dieser Betriebsart versucht der Raspi nicht, irgendeinen Filter zu steuern.

		




	Zeit
	Zeitsteuerung

	 
	In dieser Betriebsart wird der Filter in regelmäßgen Abständen gespült. 
Wählen Sie diese Betriebsart, wenn Sie noch keine Pegelsensoren angeschlossen haben!
Wählen Sie diese Betriebsart als Notvariante, wenn wichtige Pegelsensoren ausgefallen sein sollten!
Andernfalls sollte pegelabhängig gesteuert werden.

		




	Einpunktbetrieb
	Steuerung mit einem Pegelsensor



	Filtersteuerung

	Einpunktsteuerung einrichten

	Level:
	mm

	 
	Der Filter wird in Schwerkraft betrieben. Trage hier ein, welcher Pegel am Sensor "TrommelfilterSensor" nicht unterschritten werden soll!
Es wird eine Filterspülung ausgelöst, wenn dieser Level unterschritten wird.

	



	

	Filtersteuerung

	Steuerung des Filters durch einen Raspberry Pi.

		




	Einpunktbetrieb
	In dieser Betriebsart wird der Filter gespült, wenn an einem einzelnen Pegelsensor (TrommelfilterSensor) ein gewisser Level (-70 mm) erreicht wurde.

		




	Spülvorgang:
	Vorspülung: 0 Sekunden
Vorschub: 15 Sekunden
Nachspülung: 0 Sekunden

		




	Anschluss:
	Spülung an der Dose: -- nicht konfiguriert --
Vorschub an der Dose: Trommelfilter

	
	 

		




	Betriebsart
	Anschluss
	Zeiten

		






	Filtersteuerung

	Zeiten konfigurieren.

		




	Intervall:
	Minuten



	

	 
	In der Betriebsart "Zeitsteuerung" gibt diese Zeitspanne an, in welchen Abständen der Filter gespült wird.

Wird der Filter mit Pegelsensor gesteuert, legt diese Zeitspanne fest, in welchen Abständen unabhängig von der Verschmutzung des Filters eine Zwangsspülung erfolgen soll. 
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